Formelblad for TNAO007 3 december 2014

Baglingdelement ds = |r'(u)|du
Ytelement dS = |r), x r}|dudv
Integralsatser
Gauss’ sats # A-ndS = // V.- AdV
S D
P
Greens formel 515 (de + Qdy) = // oQ _op dxdy
L D ox ay
Stokes’ sats 515 A-dr = / V x A-ndS
L S

Universalintegralsatser

Gauss’ universalsats # ndS(- /// dvv(
Stokes’ universalsats 95 dr(---) = //(ﬁd{j’ xV)(--+)
L S

Kroklinjiga koordinater
Vi har ett kroklinjigt koordinatsystem med koordinater u;, us, us med basvektorer e;, es, e och
skalfaktorer hi, ho, hs:
dr = hieiduq + hoeadus + hzesdus
ndS = +hohsejdusdus, ytan S ortogonal mot e;
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Cylinderkoordinater

r = (pcosp, psiny, z)
e, = (cosp, sinp, 0), e, = (—sinyp, cosp, 0), e, = (0,0,1)
Skalfaktorer: h, =1, hy, = p, h, = 1.
Sfariska koordinater
r = (rsinf cos g, rsinfsin p, rcos )
e, = (sinf cos ¢, sinfsin ¢, cosd), ey = (cosfcosp, cosfsinp, —sinf), e, = (—sinyp, cosp, 0)
Skalfaktorer: h, =1, hg = r, h, = rsin@.
Operatorformler
Vx(AxB)=(B-V)A-B(V-A)—(A-V)B+ A(V-B)
V(A-B)=(B-V)A+(A-V) B+ B x(VxA)+ Ax(VxB)
Vx(Vp)=0, V- (VxA)=0, Vx(VxA)=V(V-4)-AA



