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Spolar pa jarnkarna

Punkterna anger spolarnas orientering

il(t) ) ) izgt)
...... >+ g :)) (-L- i
) ey
w | S5 ITT1B| w®
| —) — —~ |
..... y =
] M = Nzal = N1a2 \
Ny, a1, L1 =Nja, N,, a,, L, =Na,
i1(t) M iy(t) d d
. N + uq (t) =L1ai1(t)+Maiz(t)

uy (t)

d d
ah(t) + L, alz(t)

LINKOPINGS
II.“ UNIVERSITET

TSTEOQS Elektronik & matteknik - Foreldsning 6

2017-09-15 3




Omsesidig induktans — jo-metoden
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Kopplingsfaktor: k = 0<k<1
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|deal transformator

Forlusfri (inga resistanser/reluktanser)
Linjar
Lackfri (k = 1)

LIZOO,LZZOO,M:OO

Ideal transformator karakteriseras av lindningstalen N, och N,.
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Effektanpassning igen Givet: E.Z, Zy

Mal: Maximera P
Valbart: N{/N,
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Exempel inlamningsuppgift 2

a) Berikna spénningen u(t).
b) Berikna den aktiva och den reaktiva effekt som erhalls i belastningen R2-1.2.

¢) Antag nu att R?. och L2 &r variabla och bestdm R2 och L2 s4 att
effektutvecklingen i enporten A-B blir maximal.

. 4@ L£Cl 311 SR ,:2 f, 3 R2 -2 t Lo -
g0 TC 6.5u J8om T 160 ohm - aonm 37m WO Lransdormen
‘ | | f -
B
19(t) = 10sin(1000t) (mA) 6.5u =6. 5 mikrofarad

Kllans inre impedans &r Zi = 100e P**  (ohm)

Transformatorn &r ideal med omséttningsforhallandet N1/N2=10.
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