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Ovrigt
Kurslitteraturen bestar av bokkapitel, vetenskapliga artiklar i tidskrifter och
konferenser i filtet, samt kursmanuskript. Ovanstadende bocker och artiklar utgor

en delmangd av den litteratur som kommer att anviandas i kursen. En komplett
litteraturlista kommer att finnas tillgidnglig via kursens hemsida.
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